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Rozdział 2. Stan naprężenia . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35
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2.1.1. Podstawowe założenia i zależności . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 217
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4.2. Ramy płaskie płasko obciążone . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 391
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4.3.3. Sprężyna śrubowa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 407
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